FONDACIONI 3 KOSOVA MAKERS
‘UNE E DU KOSOVEN' LEAGUE

Roboti micro:Maqueen Plus po udhéton né kohé pér té zbuluar historiné e lojérave té para olimpike,
té cilat kané filluar né Greqiné e lashté. Gjaté rrugétimit té tij, roboti do té mésojé rreth sporteve té zhvilluara
si: vrapimi, gjimnastika, gara me kuaj,lundrimi dhe judo-ja.

Gjaté eksplorimit, roboti éshté i interesuar edhe mbi teknologjiné dhe késhtu do té njihet me aparatin
fotografik té quajtur “Kirby’, njé teknologji e pérdorur pér fotografimin e atletéve prané vijés sé finishit.

s 7 T p— i Pérpara se roboti té fillojé ekzekutimin e sfidés,
J@ i duhet té vendoset né segmentin pér kalibrim, ashtu
sic tregohet né figuré dhe té kalibrohet.

Mé pas, roboti duhet té vendoset mbi segmentin me
numér ‘1’ (para vijés sé kuqe), ashtu si¢ tregohet né
figuré.

Né gjendjen POWER ON roboti duhet t'i keté té gjitha
diodat e fikura.

Pér té nisur robotin, duhet té shtypni butonin ‘B’, né
pllakén micro:bit.

Pasi té shtypni butonin ‘B’ roboti ndez té gjitha
diodat RGB né ngjyré té kaltér. Po ashtu, roboti
menjéheré ndez edhe LED diodat.

*Té gjitha diodat RGB né ngjyré té kaltér dhe LED
diodat, roboti duhet té i mbajé té ndezura nga
segmenti me numeér ‘1’ deri te segmenti me numér
14

Menjéheré pas ndezjes sé diodave RGB dhe
LED diodave, roboti gjen vijén e zezé dhe fillon
ndjekjen e saj me ané té sensorit pér ndjekjen e vijés
(Line Tracking Sensor).

*Roboti duhet té ndjeké vijén e zezé nga segmenti me
numér ‘1’ deri te segmenti me numér ‘14’.

Kur roboti arrin né segmentin me numér '14’, roboti
ndalet me té tre rrotat brenda segmentit.

Roboti ndalet duke aktivizuar sensorin e distancés
(Ultrasonic Sensor) me ané té njé kutie qé vendoset
ashtu si¢ tregohet né figuré. Menjéheré sapo té
ndalet, roboti fik té gjitha diodat RGB dhe LED
diodat. Sapo té fik diodat, roboti luan melodiné e
ploté ‘RINGTONE'.
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